
Keio University YIL Confidential and Proprietary

研究ユニット紹介︓コンピュータビジョン研究ユニット

コンピュータにより良く外界の状況を認識・理解させるという，いわばコンピュータの「眼」をつくる技術である，コンピュ
ータビジョン技術の研究開発を⾏うユニットです．外界の状況を観測するための計測技術から，画像認識，物体検出，三次元
理解，マルチモーダル処理，拡張現実・ロボティクス応⽤などの環境情報の理解・計測に⾄るまで，多⾓的な技術開発を⾏う
ことで産学両⾯に貢献することを⽬指します．
ユニット参加メンバ︓ 五⼗川⿇理⼦（ユニット⻑） ，柴⽥優⽃（副ユニット⻑），斎藤英雄，⻘⽊義満，池原雅章
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