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「フィジカルAI」が活躍する未来社会に向けたイノベーションの創出へ

AIに身体性を持たせ、現実空間において物理的なタスクを実行させる
「身体性AI(エンボディドAI)」は、新たな未来を創るキーテクノロジー
の一つと考えられ、必要な要素技術は生成AIを筆頭に、ロボティクス、
センシング、セキュリ ティ、OS、ソフトウェア、最適化、計算機、半
導体など、多岐にわたります。身体性 AIの研究開発を促進し、その成
果を広く社会に展開するために、様々な技術分野が協調できる創発の場
が必要です。本ユニットでは、身体性AI研究の礎となる研究基盤として
実験機器、データ、計算資源、知見などのリソースを研究者間で共有し
つつ、共同研究や産学連携促進のための活動を行います。

• ロボティクス
• 自動運転
• ドローン
• スマート工場 …

創発の場

連携

データ

AI・ロボティクス・センシング・セキュリティ・OS・ソフトウェア・最適化・計算機・半導体AI・ロボティクス・センシング・セキュリティ・OS・ソフトウェア・最適化・計算機・半導体

様々な資源の共有

実験機器

ベンチマークシミュレーション環境

計算資源 知見

共同研究や共同プロジェクトへの展開
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センシング AI・認知科学 ロボティクス・制御 セキュリティ・OS・ソフトウェア 計算機・半導体最適化
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